
Participating to the workshop is free of charge (within the limit of available places) 
but the registration is compulsory !

http://teams.femto-st.fr/mcfvs

PROGRAM

INFORMATION AND REGISTRATION

Aude Bolopion - aude.bolopion@femto-st.fr

Johnny Beaugrand - johnny.beaugrand@inra.fr

Cédric Clévy - cclevy@femto-st.fr

CONTACTS

NOVEMBER 27, 2019

BESANÇON

GDR Robotique
GT3  - Préhension et Manipulation multi-échelle

GDR MECAFIB 
0XOWLVFDOH�PHFKDQLFV�RI�ĆEURXV�PHGLD�

The manipulation and characterization 
of single biological objects is now a 
PDMRU� VFLHQWLĆF� DQG� VRFLHWDO� FKDOOHQJH�� ,Q�
particular, many emerging techniques are 
available to create deformations, to apply 
forces to a biological object and to perform 
measurements. The study of the response of 
biological objects subjected to mechanical 
stimuli allows particularly original studies 
such as the manipulation or characterization 
of DNA bundles, chromosomes, bacteria, 
SURWHLQV��SHSWLGHV�DQG�FHOOV��,9)��PDFURSKDJHV��
E. coli...). Different techniques can be used 
to create these stimuli, either by so-called 
non-contact approaches (use of acoustic, 
PDJQHWLF�� HOHFWULF� IRUFH� ĆHOGV�� HWF��� RU� E\�
FRQWDFW�DSSURDFKHV��PLFUR�FODPSV��WLSV��$)0��
etc.).

The objective of the day is to survey state-
of-the-art works that are at the interface 
between biology, instrumentation and micro-
QDQRURERWLFV� ĆHOGV�� EXW� DOVR� WR� LGHQWLI\� DQG�
then implement synergies aimed at developing 
innovative approaches to the manipulation or 
characterization of biological objects using a 
robotic approach.

WORKSHOP 
0$1,38/$7,21�$1'�&+$5$&7(5,=$7,21
)25�%,2/2*,&$/�$33/,&$7,216

9.30 Welcoming/coffee

10.00� 6FLHQWLĆF�VHVVLRQ��

12.30� /XQFK���3RVWHU�VHVVLRQ

14.00� 6FLHQWLĆF��VHVVLRQ��

16h15  Coffee break

16h30 /DE�WRXU

CONFIRMED SPEAKERS
(GLVRQ�*HUHQD���,6,5� 
,QWHUDFWLYH�URERWLF�RSWLFDO�VLQJOH�FHOO�PDQLSXODWLRQ

Alexis Peaucelle - INRA 
Capacité d’expansion intrinsèque des parois végétales et sa dynamique rhéologique étudiée 
SDU�QDQRVFRSLH�HW�)OXLG)0

Claire Bourlieu - INRA 
*HWWLQJ�LQVSLUHG�IURP�QDWXUDO�OLSRSURWHLF�DVVHPEOLHV�WR�HQKDQFH�OLSLG�ELRDFFHVVLELOLW\

$EGHQEL�0RKDQG�2XVVDLG���)(072�67 
+LJK�ĆGHOLW\�0LFURVFDOH�IRUFH�IHHGEDFN�WHOHRSHUDWLRQ�V\VWHPV

Nino Läubli - ETHZ 
0DQLSXODWLRQ�DQG�FKDUDFWHUL]DWLRQ�DW�VPDOO�VFDOHV��)URP�VLQJOH�FHOOV�WR�RUJDQLVPV

Emmanuel Piat - FEMTO-ST 
Challenges in control theory induced by the mechanical charaterization of human oocytes

9ODGLPLU�*DXWKLHU��$XGH�%RORSLRQ���)(072�67 
0LFURURERWLFV�IRU�VHOHFWLYH�FHOO�VRUWLQJ��WRZDUGV�WKH�GHYHORSPHQW�RI�LQQRYDWLYH�PHGLFLQHV

2OLYLHU�7K«RGRO\���/DERUDWRLUH�$GK«VLRQ�HW�,QćDPPDWLRQ 
0HFKDQLFV�LQ�OHXNRF\WHV�UHFUXLWPHQW

6RXNDOR�'HPE«O«��*XLOODXPH�/DXUHQW��3DWULFN�6DQGR]���)(072�67 
Repositionnement et reconstruction visuels d’objets biologiques

Selman Sakar - EPFL  
8QWHWKHUHG�PHFKDQLFDO�PLFURV\VWHPV�IRU�WUDQVSRUW�DQG�GHOLYHU\�RI�ELRORJLFDO�DJHQWV}

)(072�67���$PSKL�*DJQHSDLQ 
���%�DYHQXH�GHV�0RQWERXFRQV����������%HVDQ©RQ



Inscription gratuite mais obligatoire et dans la limite des places disponibles 

Formulaire d’inscription en ligne : http://teams.femto-st.fr/mcfvs

PROGRAMME

INFORMATIONS ET INSCRIPTIONS

Vincent Placet - vincent.placet@univ-fcomte.fr

Cédric Clévy - cedric.clevy@femto-st.fr

Johnny Beaugrand- Johnny.Beaugrand@inra.fr

CONTACTS

JEUDI 28 NOVEMBRE 2019

BESANÇON

GDR Robotique
GT3  - Préhension et Manipulation multi-échelle

GDR MECAFIB 
0XOWLVFDOH�PHFKDQLFV�RI�ĆEURXV�PHGLD�

L’étude, la caractérisation et la manipulation de 
ĆEUHV� «O«PHQWDLUHV� FRQVWLWXH� DXMRXUGèKXL� XQ�
HQMHX� PDMHXU� VFLHQWLĆTXHPHQW� PDLV� «JDOHPHQW�
GH� VRFL«W«� DX� UHJDUG� GHV� LPSOLFDWLRQV� WRXFKDQW�
OD� VSKªUH� FLYLOH��1RXV� SRXYRQV�SDU� H[HPSOH� FLWHU�
OHV�GRPDLQHV�GHV�ELRFRPSRVLWHV�� GH� OD�SDSHWHULH��
GH� OD� G«IHQVH�� OD� FRVP«WLTXH� PDLV� «JDOHPHQW�
GH� OèLQGXVWULH� DJUR�DOLPHQWDLUH�� 'H� QRPEUHX[�
HQMHX[� VH� VLWXHQW� DXMRXUGèKXL� DXWRXU� GH� Oè«WXGH�
GH� ĆEUHV� «O«PHQWDLUHV�� Oè«FKHOOH� GèLQW«U¬W� GHV�
VHFWHXUV�PHQWLRQQ«V�� HW� TXL� Q«FHVVLWH� OD�PLVH� HQ�
ÎXYUH� GH� QRXYHOOHV� WHFKQLTXHV� GH� PDQLSXODWLRQ�
HW� GH� FDUDFW«ULVDWLRQ�� 3DUDOOªOHPHQW� GHV� SURJUªV�
importants récemment réalisés dans les domaines 
GH�OD�PLFUR�QDQRURERWLTXH�HW�GH�OD�PLFURP«FDQLTXH�
RXYUHQW�GH�QRXYHOOHV�SRVVLELOLW«V�RULJLQDOHV�WHOOHV�
TXH� OD� PDQLSXODWLRQ� GH[WUH�� GH� FDUDFW«ULVDWLRQ�
DXWRPDWLV«H� WUªV� SU«FLVH�� OD� PDLWULVH� ĆQH� GH�
SDUDPªWUHV�LQćXHQWV�� OD�SRVVLELOLW«�GH�IDLUH�YDULHU�
IDFLOHPHQW� FHUWDLQV� SDUDPªWUHV� RX� GH� FKDQJHU�
GH�PRGH�GH� VROOLFLWDWLRQ�� OD� FRPELQDLVRQ�SRVVLEOH�
DYHF� GH� QRPEUHXVHV� WHFKQLTXHV� �QRWDPPHQW� GH�
PHVXUH��G«M¢�«SURXY«HV��UD\RQV�;ð��

'DQV� FH� FRQWH[WH�� OèREMHFWLI� GH� OD� MRXUQ«H� HVW� GH�
IDLUH� XQ� «WDW� GH� OèDUW� GHV� WUDYDX[� ¢� OèLQWHUIDFH�
GHV� FRPPXQDXW«V� GH� OD� P«FDQLTXH� GHV� ĆEUHV�
QDWXUHOOHV� RX� V\QWK«WLTXHV� HW� GH� OD� PLFUR�
QDQRURERWLTXH� PDLV� «JDOHPHQW� GèLGHQWLĆHU� SXLV�
PHWWUH�HQ�SODFH�GHV�V\QHUJLHV�YLVDQW�¢�G«YHORSSHU�
GHV� DSSURFKHV� LQQRYDQWHV� GH� PDQLSXODWLRQ� RX�
FDUDFW«ULVDWLRQ�GH�ĆEUHV�SDU�DSSURFKH�URERWLV«H�

3RXU� HQULFKLU� OHV� «FKDQJHV� WUDQVGLVFLSOLQDLUHV� HW�
LQWHUFRPPXQDXWDLUHV��XQH�MRXUQ«H�m�PDQLSXODWLRQ�
HW� FDUDFW«ULVDWLRQ� PLFUR�QDQRURERWLTXH� SRXU� OHV�
DSSOLFDWLRQV�ELRORJLTXHV� DXUD� OLHX� OH�PHUFUHGL����
QRYHPEUH�

JOURNÉE 
MANIPULATION ET CARACTÉRISATION 
POUR LES FIBRES VÉGÉTALES  ET SYNTHÉTIQUES

8h30 Accueil 

9h00  Ouverture de la journée 

9h20  Session 1

10h45 Pause et visite laboratoire et moyens expérimentaux 

12h15 Repas

13h30 Session 2

16h15  Échanges et discussions

16h30 Clôture de la journée

INTERVENANTS CONFIRMÉS
Cédric Clévy 
Développements récents en microrobotiques et potentiels  
SRXU�OD�FDUDFW«ULVDWLRQ�PDQLSXODWLRQ�GH�ĆEUHV

Sébastien Joannès 
,QYHVWLJDWLRQ�GHV�SDUDPªWUHV�LQćXHQWV�ORUV�GH�OD�FDUDFW«ULVDWLRQ�HQ�WUDFWLRQ 
PRQR�ĆODPHQWDLUH�GH�ĆEUHV�GH�FDUERQH�7���

Gilles Arnold 
Essai de compression transversale pour l'étude du comportement 
P«FDQLTXH�GH�ĆEUHV�LQGLYLGXHOOHV

Fabien Amiot 
Mesure de champs de propriétés par nano-indentation dans des matériaux 
FRPSRVLWHV�UHQIRUF«V�SDU�ĆEUHV

Johnny Beaugrand 
0«FDQLVPHV�GH�UXSWXUH�GDQV�OHV�ĆEUHV�OLJQR�FHOOXORVLTXHV

Alain Bourmaud 
/D�QDQRLQGHQWDWLRQ�HW�O
$)0�FRPPH�RXWLOV�GH�FRPSU«KHQVLRQ�ĆQH 
des propriétés ultra structurales des parois végétales

Pauline Butaud 
&DUDFW«ULVDWLRQ�G\QDPLTXH�GHV�ĆEUHV�V\QWK«WLTXHV�HW�Y«J«WDOHV

Yann Leray 
(QMHX[�GH�FDUDFW«ULVDWLRQ�GHV�ĆEUHV�QDWXUHOOHV�HW�RXWLOV�DFWXHOV�

Vincent Placet 
Panorama des outils micromécaniques et micromécatroniques 
SRXU�OD�FDUDFW«ULVDWLRQ�GHV�ĆEUHV�Y«J«WDOHV

Alexandre Vivet  
&RHIĆFLHQWV�GH�VRUSWLRQ�HW�GèH[SDQVLRQ��'�PXOWL�«FKHOOHV�GH�FRPSRVLWHV�OLQ���«SR[\

ENSMM - Amphi Mesnage 
���5XH�GH�Oè�SLWDSKH�����������%HVDQ©RQ


